
Connections for digital control 
 

A voltage ( 24 V ) applied to “increase” will make the motor moves forward until the voltage is 
removed. 

 Similar a voltage applied to “decrease” will make the motor moves backwards.  

Actuator have 5000 steps.  You can change speed from 0,10 to 15º/sec *   (*degrees per second) 

 
 

 

1. +24V DC 

2. 0V (GND) 

3. PE 
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